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  مقدمه
  

ايـن كتـاب    . باشـد   مـي ) عوامل انـساني  (يكي از عوامل مؤثر در طراحي محصول، ارگونومي         
 را بـه صـورت گـام بـه گـام      CATIAافـزار  از نرم Ergonomics Design & Analysisقسمت 

  . دكن دهد و تمام امكانات طراحي عوامل انساني و آناليز با جزئيات كامل را بيان مي آموزش مي
افزار اين كتاب براي مهندسان مكانيـك و طراحـان صـنعتي مجموعـه                با توجه به ساختار نرم    

  . مندان قرار گيرد باشد و اميد است كه مورد توجه علاقه ارزشمندي مي
دانم از سركار خانم مهندس سارا كيانوش، ويراستار كتاب و از پيـشنهادات           در خاتمه لازم مي   

  .مهرگان كمال تشكر را داشته باشمهاي استاد جناب آقاي مهرداد  و راهنمايي
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