
فهرست مطالب
 

  فصل اول
 

   بخش اول
  GPSآشنايي با تاريخچه و تعريف  22
  مقدمه 23
 تاريخچه ناوبري 23
 بيشتر بدانيم 26
30 GPSچيست؟  
  GPS مزاياي 31
  GPSهاي  معرفي قابليت 31
 GPSهاي  محدوديت 32
 خودآزمايي 34

 بخش دوم

 ها از نظر زمان، مكان و موقعيت رهآشنايي با اطلاعات اوليه مجموعه ماهوا 35
  مقدمه 36
  GPSهاي مختلف پروژه  معرفي قسمت 37
  )Space Segment(بخش فضايي 37
  GPSهاي  خصوصيات ماهواره 38
  ها هاي ماهواره سيگنال 39
  )Satellite  orbits(ها  مدارات ماهواره 44
  بخش كنترل زميني 44
  خلاصه 46
   چيست؟"WAMS": 1بيشتر بدانيم  47
  ها در فضا  دانستن محل ماهواره:2بيشتر بدانيم  48
  200تا پايان سال  GPSهاي   وضعيت ماهواره:3بيشتر بدانيم  49
  خودآزمايي 50

   

  آنهاو كاربردGPSتوانايي شناخت انواع گيرنده



فهرست مطالب
  بخش سوم

 GPS هاي ها و سيستم آشنايي با انواع گيرنده 51
  مقدمه 52
  GPSگيرنده  52
   GPSنحوه كاركرد  54
  GPS تعيين موقعيت توسط روش 54
  ماهواره روش محاسبه مسافت از 56
  GPSهاي  گيرندهدسته بندي  57
  GPSهاي اصلي يك گيرنده  بخش 64
  آنتن 65
  RFبخش  68
  ها بلوك رديابي سيگنال 69
  واحد ورودي دستورات و واحد نمايش 69
  ها واحد خروجي و ذخيره داده 69
  منبع نيرو 70
  ورميكروپروسس 70
  خلاصه 70
  هاي تعيين موقعيت جغرافيايي توسط شركت ورتكس عرضه سري جديد دستگاه: 1بيشتر بدانيم 71
  چيست؟AVL مكان نماي خودكار وسايل نقليه يا :2بيشتر بدانيم  72
   پايانه اطلاعات سيار:3بيشتر بدانيم  74
   Loran مكان نماي خودكار وسايل نقليه :4بيشتر بدانيم  75
  خودآزمايي 76

  بخش چهارم
  در علوم كشاورزي، منابع طبيعي، شيلات و مديريت حمل و نقل محصولات  GPS آشنايي با كاربرد  77
  مقدمه 78
  كشاورزي دقيقتعريف  80
  تجارب كشورهاي مختلف و كشاورزي دقيق  80
   در كشاورزي دقيقسيستم موقعيت ياب جهانيضرورت كاربرد  82



  فهرست مطالب
   
   در آنGPSتعريف مديريت سايت ويژه و اهميت كاربرد  84
   در كشاورزي دقيق به طور اختصار و تفكيك شدهGPSمهمترين كاربردهاي  87
  جي پي اس و كاربرد مقادير متفاوت مواد شيميايي 87
  جي پي اس و ديده باني مزرعه 87
  جي پي اس و مانيتورينگ محصول 88
  خاك آزمونجي پي اس و  89
  زىرو خاك آزمونجي پي اس و  90
  ها در آبخيزداري جي پي اس و بررسي مورفومتري خندق 90
  جي پي اس و مديريت جنگل 91
  ها محافظت از فيلجي پي اس و  92
  اس در خدمت مقابله با آنفلوآنزاي مرغي پي آوري جي فن 92
  خلاصه 93
  خودآزمايي 94
   

  بخش پنجم
  GPSها و قابليت هاي  بردآشنايي با ساير كار 95
  مقدمه 96
  GPSبردهاي رآشنايي با كا 97
   بصورت تفكيك شده و مختصرGPSمهمترين كاربردهاي  99
  جي پي اس در اتومبيل 99
   حمل و نقلصنعتپي اس در جي  99
100   گشت كنترل و نظارتهاي واحد جي پي اس در 
100    رانندگي بي خطروجي پي اس 
101   لاها و رديابي انسان، حيوانات و كاجي پي اس
102   بيني زمين لرزه پيش و جي پي اس
102    در محيط زيستجي پي اس
102    در صنعتجي پي اس
103    در عكاسيجي پي اس



  فهرست مطالب
   
103    در شبكه راه آهنجي پي اس
104   هاي نقشه برداري  در فعاليتجي پي اس
104    در شبكه فتوگرامتريجي پي اس
105   يير شكل سطوح در كنترل تغجي پي اس
106   ي توپو گرافي ي نقشه  در تهيهجي پي اس
106   هاي تصوير مساله اعوجاج در سيستم ها و نقشهي  جي پي اس در تهيه
107   ها  در كنترل سطح آب اقيانوسجي پي اس
108    و فتوگرامتري هواييجي پي اس
108    و اندازه گيري هوايي با ليزرجي پي اس
109    سنجي هوايي و ثقلجي پي اس
109   هاي راداري  و عكسبرداريجي پي اس
109   نابينايان و كمك به جي پي اس
110   هاي حامل مواد خطرناك اي كاميون كنترل تخلفات جاده و جي پي اس
110    و كاربرد آن در مريخجي پي اس
111   مديريت امداد رسانى زلزله و جي پي اس
112   GPS هاي داراي  كفش وجي پي اس
112   مديريت ترافيك هوايي از طريق ماهواره اروپايي
113    و تخمين بخار آب موجود در اتمسفرجي پي اس
114   GPSهاي دايمي  مدل سازي اثر يونسفر با استفاده از آناليز مشاهدات دو فركانسه شبكه
115   تعيين مدل يونسفر در منطقه ايران
116    GPSدزدگير و خودرو ياب با 
116    كمك به مسيريابي عابران پياده وپي اسجي 
117   GPSكت مجهز به اور
118    و رديابي دانش آموزان و كودكانGPSفش ك
120   خودآزمايي

  بخش ششم
121    و كاربرد آنهاGPSي  شناسايي اصول شناخت انواع گيرنده
122   مقدمه



  فهرست مطالب
   
122    )Handle GPS(دستي  GPS ي گيرنده
122   هاي صحرايي  پيمايشهاي اع مدل گيرندهانو
125   GPS 76 مدل -
127   GPS Map 76 CSX مدل -
128   GPS 60  مدل-
130     GPS Map 60 CSX  مدل-
131   Etrex  مدل-
132   Etrex Legend مدل -
133    Etrex Summit  مدل-
133    Etrex Vista مدل -
134   Vista CX مدل -
136    ورزشيهاي  پيمايشهاي هانواع مدل گيرند
136   Edge 205 مدل -
137    Edge 305  مدل-
137   Forerunner 101 مدل -
138   Forerunner 201 مدل -
138   Forerunner 301 مدل-
138    Forerunner 205 مدل -
139   Forerunner 305 مدل -
139   راديويي هاي انواع مدل گيرنده
140   Rino 120 مدل -
141   Rino 130دل  م-
141    Rino 530 مدل-
142   High-End GPS Products هاي هگيرند
143   خودرويي هاي انواع مدل گيرنده
143   Offline AVLب غير همزمان خودرو اهاي ردياب و جاي سيتم
144   AVL Online خودرو مزمانهب اهاي ردياب و جاي سيتم
146   خودرويي هاي هاي گيرنده ساير مدل
148   هاي دريايي نواع مدل گيرندها



  فهرست مطالب
   
148   هاي هوايي انواع مدل گيرنده
149 GPS MOUS  
149   GPS PDA Phone Mio A701 مدل
150    موجود در بازار ايرانGPSهاي  مدلرايج ترين از معرفي برخي 
155   Magellan كمپاني GPS نسل جديد: 1بيشتر بدانيم 
155   Acerكمپاني  GPS ل جديد نس:2بيشتر بدانيم 
156   خودآزمايي

دومفصل   

  بخش اول
158   يابي و مفاهيم زماني آشنايي با مفاهيم مكان
159   مقدمه
160   يادآوري از رياضيات
160   نمايش نقاط واقع در صفحه
164   نمايش نقاط واقع در فضا
164   )سه بعدي(دستگاه مختصات فضايي 
167    نقاطانواع تعيين موقعيت
167   تعيين موقعيت يك بعدي نقاط
167   تعيين موقعيت دو بعدي نقاط
168   تعيين موقعيت سه بعدي نقاط
168   مراحل تعيين موقعيت
169   GPSدر  تعيين موقعيت ايده اساسي
172   خودآزمايي

  دومبخش 
173   آشنايي با انواع خطاهاي جوي
174   مقدمه
175   خطاي اتمسفري
175   تمسفريتاخير ا

 GPSتوانايي شناخت مفاهيم كار با



  فهرست مطالب
    
177   خطاي تروپوسفر
178   يخودآزماي

  بخش سوم
179   GPS منابع خطا درآشنايي با ساير 
180   مقدمه
180   اي خطاي ماهواره
180    خطاي مداري
180   خطاي ساعت ماهواره
181   خطاي گيرنده
181   )Multi path (خطاي چند مسيري
181   )Noise(نويز
181   خطاي ساعت گيرنده
182   Cycle Slipخطاي 
183   آنتن مركز جابجايي
185   S/A( Selective Availability(خطاهاي 
188   خودآزمايي

  بخش چهارم
189    تفاضليGPSآشنايي با 
190   مقدمه
191 DGPSچگونه كار مي كند؟   
193   ىقيقح زمان رد تفاضلي ىنجها يابى نمكا سيستم منابع
199   ها هاي گيرنده يويژگ
199    GPS هاي هاي گيرنده ويژگي
200   ي تصحيح تفاضلي  هاي گيرنده ويژگي
201    مورد نياز است؟DGPSچه دقتي براي سيستم 
202   چه مفهومي دارند؟ GPS   وDGPSواژه هاي دقت 
  خودآزمايي  204



  فهرست مطالب

  سومفصل 
  

   

  بخش اول
206   هاي مختصات جغرافيايي م اصولي سيستمآشنايي با برخي از مفاهي
207   مقدمه
208   آشنايي با برخي از مفاهيم اصولي 
213   :ي زمين پارامترهاي مشخصه
214   اسفروئيد يا بيضوي 
215    )Datum(ديتوم
217   سطح طبيعي زمين
218   ژئوئيد 
219   تعريف ژئوئيد 
220   بيضوي 
221   بيضوي مقايسه 
221   مقايسه ابعاد بيضوي 
221   ي محلي  بيضوي مقايسه
222   ي بين المللي  بيضوي مقايسه
222   ها بررسي وضعيت ديتم
222   هاي مسطحاتي ديتم
224   هاي ژئودتيكي پيشنهاد شده ديتم
224   )NAD-27(ديتم يا سطح مبناي مسطحاتي آمريكاي شمالي 
225   ديتم اروپايي
225   ديتم توكيو
226   ديتم هندوستان
230   ديتم ارتفاعي 
231   ارتفاع اورتومتريك
231   ارتفاع ژئودتيك
  ارتفاع ژئوئيد  231

هاي مختصاتي توانايي تشخيص سيستم  



  فهرست مطالب
    
232   پروژكسيون نقشه 
234   خودآزمايي

  بخش دوم
235   )دقيقه-درجه( آشنايي با مختصات جغرافيايي فيولاند
236   مقدمه
236   تعاريف
236   مدار 
236   نصف النهار 
237   رافياييعرض جغ
237   طول جغرافيايي
238   خودآزمايي

  بخش سوم
239   هاي تصوير آشنايي با انواع سيستم
240   مقدمه
241   معادلات عمومي تصاوير 
241   انواع كلي سيستم تصاوير 
242   انواع سيستم تصاوير از نظر شكل و حالت آن 
242   سيستم تصاوير مخروطي
242   اي سيستم تصاوير استوانه
243   سيستم تصاوير مركزي
243   سيستم تصاوير از نظر تغيير شكل در تصاوير 
244   هاي تصوير مشابه و معادل  انواع سيستم
245   )Projection Lambert(سيستم تصوير مخروطي لامبرت 
246    )Projection Mercator (اي مركاتور سيستم تصوير استوانه
247   )Universal Transvers Mercator (U.T.M((اي  سيستم تصوير استوانه
248   خودآزمايي
    



  فهرست مطالب
    

  بخش چهارم
249   ي مختصاتيها ستمي سصي اصول تشخييشناسا
250   مقدمه
250    UTM راهنماي استفاده از سيستم مختصات
251    UTMهاي  خلاصه كردن مختصات
252    نقاط بر روي نقشهمختصاتتعيين دقيق 
254   ي خاص   اندازه گيري طول و عرض جغرافيايي بر روي يك نقشهي نحوه
254   مشخص كردن عرض جغرافيايي
255   مشخص كردن طول جغرافيايي
256   1ي  پروژه
256   يادآوري
258   2ي  پروژه

  چهارمفصل 
  

   

  بخش اول
260   GPSآشنايي با مشخصات عمومي دستگاه 
261   مقدمه 
262   GPSمشخصات دستگاه 
264   هاي مختلف دستگاه معرفي قسمت
265   هاي فرمان دستگاه كليد
  ي دستگاه آماده سازي اوليه 266
  ها نصب باتري 266
267   تنظيمات نور پشت صفحه و كنتراست
268   خودآزمايي
    
    

 GPSي دستگاه توانايي نصب، راه اندازي و تنظيمات اوليه



   فهرست مطالب

  بخش دوم
269   ي و اختصاصي عمومماتي روش تنظييشناسا
270   مقدمه 
270   ي نمايش دستگاه حهانتخاب صف
271   صفحه نمايش ماهواره
274   ي اصلي ماهواره هاي صفحه گزينه
275   صفحات نمايش ناوبري 
277   ي نقشه صفحه
287   )قطب نما(ي ناوبري صفحه
294   )Altimeter(ي ارتفاع سنج  صفحه
300   )Trip Computer( ي مسافت طي شده شمارنده
302    Main Menu ي منوي اصلي صفحه
305   اصطلاحات
307   واژه نامه
308   خودآزمايي

  بخش سوم
309   GPSيابي نقاط و مسير با دستگاه  شناسايي اصول ثبت و فاصله
310   مقدمه 
310   )mark waypoint page (ي نشانه گذاري نقاط حافظه صفحه
313   ي حافظه جابجايي يك نقطه
314   ي تخميني مراحل ايجاد نقطه
314   ي حافظه  يك نقطهويرايش
315    به عنوان نقاط حافظهFind يا mapهاي منوي  ي آيتم ذخيره
315   )Find( منوي جستجو
316   ي حافظه جستجوي يك نقطه
317   ي حافظه ي اطلاعات نقطه صفحه
317   ي حافظه يافتن يك نقطه
318  Favoriteپيدا كردن يك مراحل 



  فهرست مطالب
    
  )Finding a city(ر پيدا كردن يك شه  319
  پيدا كردن يك خروجي  320
  پيدا كردن نقاط مورد نظر  322
  مكان يابي يك آدرس يا تقاطع  324
326    جهت ناوبري به سمت يك مقصد مشخصGotoكاربرد تابع 
328   )Routes(ي ابي ري مساي ري ثبت مسييشناسا
331    كردن مسيركپيمراحل 
332   ت قراردادي مسيرگشت مجدد به وضعيمراحل باز
332   تمرين

  پنجمفصل 
  

   

  بخش اول
334   ي اتصال دستگاه به كامپيوتر شناسايي نحوه
335   مقدمه
335   يادآوري
335    به كامپيوترGPSمتصل كردن دستگاه 
336    به كامپيوترGPSآشنايي با چگونگي اتصال درست 
336   خودآزمايي

  بخش دوم
337   بر روي كامپيوتر  اطلاعات دستگاهي شناسايي روش تخليه
338   مقدمه
338   Map Source نرم افزارهاي مختلف  معرفي قسمت
339   GPSمراحل بارگذاري نقشه بر روي دستگاه 
339   ها انتخاب نقشه
341    Way point ،Tracks،Routsي اطراف  انتخاب نقشه
341    Map sourceها از محصولات  اضافه كردن نقشه

 مديريت اطلاعات حاصلو ي اطلاعات دستگاه توانايي تخليه



  
  
  
  
  
  
  
  

   مطالبفهرست
  GPSارسال اطلاعات به دستگاه   342
   يا كارت حافظهGPSانتقال اطلاعات به   342
343   GPSدريافت اطلاعات از دستگاه 
344   ايجاد و ويرايش نقاط حافظه
344   ايجاد نقاط حافظه
346   ويرايش كردن نقاط حافظه
346   حذف نقاط حافظه
346   جستجوي نقاط حافظه در نقشه
347   وي يك مكانجستج
347   Routeايجاد مسير 
349   ويرايش مسير 
350   ي مسيرهاي طي شده مشاهده
351   فيلتر كردن مسيرهاي طي شده
352   خودآزمايي

  بخش سوم
353   ي اطلاعات دستگاه و مديريت اطلاعات حاصل شناسايي اصول تخليه
354   مقدمه
354    GPSها به كمك نرم افزار اصلي ي داده وليه و پردازش اGPSي اطلاعات دستگاه  نحوه تخليه
360   Excellپردازش و آماده سازي فايل اطلاعات متني براي استفاده از آن در نرم افزار 
363   Arcviewپردازش و آماده سازي فايل اطلاعات براي استفاده از آن در نرم افزار 
370  تمرين
 GPSهاي معتبر در مورد سيستم  برخي از سايت  371
  منابع و ماخذ  372



  
  
  



  بسمه تعالي
  

  پيشگفتار
 موقعيـت   اطلاع از انسان از ديرباز مشتاق     .  بود بشر هاي  يابي يكي از دغدغه     موقعيتدور   ي از گذشته 

هاي طبيعت انجام     مكاني خود نسبت به يك مرجع كه پيشتر از طريق ستارگان، خورشيد يا ساير پديده              
ندگي، اين آرزو به نيازي مبرم بـدل شـد          آساي ابعاد گوناگون ز      با گسترش و پيشرفت برق     . بود گرفت  مي
ترين و جديدترين سيستم ناوبري جهـاني، يعنـي            پيشرفته زمينهاين  در  . تحقق آن ضروري مي نمود    كه  

GPS          تكنولـوژي  .  كاربردهاي بسيار فراواني دارد     متولد شد كه در راستاي تعيين مكان و زمان جغرافيايي
GPS  ي ه جهان را متحول كرده و تاثير قابل تـوجهي روي نحـوه            كاست  ابداعاتي  ده  ليست   در   اولين نام 

  زلزلـه،  اي  از ايـن فنـاوري مـي تـوان در تـشخيص لحظـه             .زندگي بشر يا تحقيقات علمي داشـته اسـت        
آتش سوزي، حوادث غيرمترقبه، رديابي افراد خاطي و مجرمان، مشخص كردن نقاط بمب گذاري شده،               

 و  ، كـشاورزي دقيـق    هـا  پيماها، مكان يابي براي طراحـي بـرج       برنامه ريزي براي جلوگيري از سقوط هوا      
  آن، و مزايـاي فـراوان    پوشـش جهـاني     با توجه بـه     در حال حاضر     .بسياري از مصارف ديگر استفاده كرد     

وارد زندگي ما ايرانيان نيز شده و استفاده از اين دستگاه را در زندگي روزمره هم                 فوق به تدريج  سيستم  
 از مفـاهيم بنيـادي و اصـولي و چگـونگي سـود      انـدك متاسفانه به دليل شـناخت      اما  . كنيد  مشاهده مي 

   و مناسـب از آن در  گـسترده  ي رونـد اسـتفاده   آن، هـاي متنـوع   تيلب و قاها ي از توانمند مطلوب جستن
 ايران كم و محدود به چند فعاليت شاخص مانند حمـل و نقـل               ي جامعهي   مره هاي روز   فعاليت ي كليه

علت ايـن امـر را شـايد بتـوان كمبـود منـابع كامـل و جـامع در معرفـي مفـاهيم،                        . ستجاده اي شده ا   
در كتـاب حاضـر     .  صحيح از آن دانـست     ي  آن در سطح جهان و چگونگي استفاده       ي كاربردهاي گسترده 

و بـه زبـاني      )6-1/1/28/12(اي كشور  اساس استاندارد آموزشي سازمان فني و حرفه        بر سعي شده است  
 ـ         ساده سيستم موق    بيـان موضـوعات بنيـادي و كـاربردي در ايـن             اعيت ياب جهاني را تـشريح كـرده و ب

 ايـن كتـاب شـامل پـنج فـصل و          . دادافـزايش   را   اين سيستم    انتوانمندي فراگيران و علاقمند   خصوص  
 مجموعـه   ي هي ـ بـا اطلاعـات اول     ييآشنا ،GPS تعريف    و در فصل اول به تاريخچه    .  بخش مي باشد   بيست
هـاي    بـا كـاربرد    ييشـنا آ ،GPS ي ها ستمي ها و س   رندهي با انواع گ   ييآشنا،   مكان -ر زمان ها از نظ   ماهواره
 آنهـا خـاص    و كـاربرد     GPS يهـا  رنـده ياصول شـناخت انـواع گ     زندگي روزمره و معرفي      در   GPS متنوع

 آشـنا   ي تفاضل GPSبا مفاهيم مكان يابي و مفاهيم زماني، انواع خطاها و           در فصل دوم    . خواهيم پرداخت 
هاي مختـصات بـسيار متفـاوتي         سيستم GPSي    گيرنده كاربرددر زمان   اساسي  يك مشكل   . خواهيد شد 

 از ايـن رو بررسـي اصـول و مفـاهيم علـومي كـه بـا نقـشه بـرداري و                .است كه در آن استفاده مي شود      
مفصل به  در فصل سوم به طور      . پيدا مي كند  سر و كار دارند ضرورت      ) ژئودزي(كارتوگرافي سطح زمين    

 پروژكسيون در اين فـصل      ي پروژكسيون و روش هاي مختلف سامانه      مفهوم.  خواهيم پرداخت  موارداين  
 آن مـشكلي از نظـر       ي كه فراگيـران پـس از اتمـام مطالعـه         بررسي قرار خواهد گرفت و اميدواريم       مورد  



در . ي نيز آشـنا گردنـد      نقشه خوان  ي هاي مختصاتي متفاوت نداشته باشند و با اصول اوليه         كاربرد سامانه 
ي  ، عمليـات نـاوبري و نحـوه      GPSهاي   اصطلاحات و مفاهيم بنيادي گيرنده    با  فصل چهارم به طور كامل      

افزار هـاي    فصل پنجم كلياتي در مورد نرم     . ي يك گيرنده آشنا خواهيم شد      و اختصاص  ي عموم ماتيتنظ
 بپردازند در مراحل بعدي پروژه ها  جهت استفادهGPS ثبت شده توسط يها كاربردي كه مي توانند داده

  در اين فصل چگونگي اسـتخراج، ذخيـره، پـردازش و آمـاده سـازي آنهـا تحـت پوشـش                     . دكنبيان مي   
 كه فراگيران بـا     استلازم به ذكر    . به تفصيل توضيح داده خواهد شد     نيز   Excell-GIS-CADهاي   افزار نرم

اهند بود ساير موارد كاري كـه در آينـده بـا آن             يادگيري كامل مراحل بيان شده در هر قسمت، قادر خو         
 فنـي   ي اي اسـت از مختـصر تجربـه        اين كتـاب آميختـه    .  به طور مطلوب انجام دهند     مي شوند را  مواجه  

بـا ذكـر نـام و نـشان در          سعي گرديده اسـت      و دنيايي از علم و معرفت دانشمندان جهان كه           نگارندگان
 علاقمنـدان بـه خـصوص       ي سـت ايـن نوشـته مـورد اسـتفاده         اميد آن ا  . ماخذ اصلي از آنها تقدير گردد     

هـاي   يقرار گيرد و با راهنمـاي هاي متنوع كشاورزي و منابع طبيعي   دانشجويان و كارشناسان عزيز رشته    
 آن خود نقايص و اشتباهات موجود در كتاب را يادآوري نموده تا موجبات بهبود و ارتقاء كيفي                  ي ارزنده

ود لازم مي دانيم از زحمات و تلاش تمامي دوستان و عزيزاني كه ما را در تهيه    در پايان بر خ   . فراهم آيد 
بي شك بدون حمايت و دلگرمي آنهـا انتـشار          . يمتشكر و قدرداني نماي   و تدوين اين كتاب ياري نمودند       

 دوسـتان گرامـي آقايـان مهنـدس محـسن اسـكافي، جـواد               ازسپاس فـراوان    با  . نبوداين مطالب ميسر    
  .و عباس بهادري كه ما را در چاپ اين كتاب ياري نمودنداسفندياري 

  
   رضوانه مومني–فر  محمدهادي نظري

  
 
 
 
 



  
  

  فصل اول 
  
  

   GPSتوانايي شناخت انواع گيرنده 
  و كاربرد آنها

  
  GPSآشنايي با تاريخچه و تعريف  •

   مكان و موقعيت-ها از نظر زمان آشنايي با اطلاعات اوليه مجموعه ماهواره •

 GPS هاي ها و سيستم آشنايي با انواع گيرنده •

 و مديريت  شيلات، منابع طبيعي، در علوم كشاورزيGPSآشنايي با كاربرد  •

 حمل و نقل 

  GPSهاي  ها و قابليت آشنايي با ساير كاربرد •

   و كاربرد آنهاGPSشناسايي اصول شناخت انواع گيرنده هاي  •

  
  
  
  



  
  

  بخش اول
  

  GPSآشنايي با تاريخچه و تعريف 
  

  :خواهيد شد آشنا زيردر اين بخش شما با موارد 
 

  .نقاط مرجع بودندنشانه گذاري ها اولين وسايل  ، درختان و كوهها سنگ •

كردن مهم براي پيدا و راه حل جدي  نخستينهاي موجود در آسمان  گرهدايت •

  .ند نامشخص بودمناطقشخص در موقعيت 

به تا كنون  نقاط از مرجع ي از طريق اندازه گيري فاصله  نقاطموقعيت تعيين •

 . ه استعنوان يك اصل مورد قبول واقع شد

هاي زيادي از زمين را  توانند مساحت ميها  هاي حاصل از ماهواره سيگنال •

 .تحت پوشش قرار دهند

كننده در  و تعيين موقعيت مكاني دو موضوع مهم و تعيين) ناوبري (مسيريابي •

 .مي باشدهاي بشر بوده و  اكثر فعاليت

  

  




