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کنترل صنعتی در تمامی صنایع از جمله صنایع پتروشیمی، ذوب آهن، نساجی و ... کاربرد  ابزار دقیق و
کنترل پارامترهاي بسیار متعددي مانند دما، فشار، فلو و ... در  گیري وفراوانی دارد، در نتیجه با اندازه

اي دیده  تجهیزات ابزار دقیق گستردهکارگیري از  شویم که نیاز به استفاده و به این صنایع روبرو می
هاي کنترل صنعتی پرداخته  شود؛ در این کتاب به تشریح انواع تجهیزات ابزار دقیق و تحلیل سیستم می

شرکت  به ویژههاي سازندگان تجهیزات ابزار دقیق،  در نگارش کتاب حاضر بیشتر از کاتالوگ شده است.
  امگا استفاده شده است.

ها تجربه کار در صنایع مختلف و همکاري با دانشگاه و مراکز فنی و  با تکیه بر سال مؤلفین کتاب حاضر
اند. در نگارش این اثر تمام  اي و استفاده از منابع علمی مختلف محتواي این کتاب را تنظیم نموده حرفه

این کتاب در  رو از اینآن بوده تا اثري کاربردي و متناسب با نیاز صنعت کشور نگارش شود،  سعی بر
شاهد معرفی تجهیزات ابزار دقیق پیشرفته و به روز خواهید بود. سبک نگارش این کتاب به زبانی ساده 

باشد و مناسب براي مهندسین،  هاي متعدد می و در عین حال کاربردي، جامع به همراه عکس
   دانشجویان است.و  ها تکنیسین
دانیم از همکاري  تمامی دوستان و عزیزانی که ما را در آماده سازي و چاپ  واجب می خود بردر اینجا 

اند، تشکر و قدردانی صمیمانه خود را مبذول نماییم. در نهایت با عنایت به این  این کتاب یاري نموده
ان تقاضا دانند از تمامی خوانندگ مطلب که نویسندگان این اثر کار خود را عاري از خطا و اشتباه نمی

   electric.book@yahoo.comگونه پیشنهاد و یا انتقاد خود را از طریق پست الکترونیک  هر شود می
      هاي بعدي مورد استفاده قرار گیرد. بگذارند تا در چاپ میان درکتاب  مؤلفینبا  
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کنترل صنعتی در تمامی صنایع از جمله صنایع پتروشیمی، ذوب آهن، نساجی و ... کاربرد  ابزار دقیق و
کنترل پارامترهاي بسیار متعددي مانند دما، فشار، فلو و ... در  گیري وفراوانی دارد، در نتیجه با اندازه

اي دیده  تجهیزات ابزار دقیق گستردهکارگیري از  شویم که نیاز به استفاده و به این صنایع روبرو می
هاي کنترل صنعتی پرداخته  شود؛ در این کتاب به تشریح انواع تجهیزات ابزار دقیق و تحلیل سیستم می

شرکت  به ویژههاي سازندگان تجهیزات ابزار دقیق،  در نگارش کتاب حاضر بیشتر از کاتالوگ شده است.
  امگا استفاده شده است.

ها تجربه کار در صنایع مختلف و همکاري با دانشگاه و مراکز فنی و  با تکیه بر سال مؤلفین کتاب حاضر
اند. در نگارش این اثر تمام  اي و استفاده از منابع علمی مختلف محتواي این کتاب را تنظیم نموده حرفه

این کتاب در  رو از اینآن بوده تا اثري کاربردي و متناسب با نیاز صنعت کشور نگارش شود،  سعی بر
شاهد معرفی تجهیزات ابزار دقیق پیشرفته و به روز خواهید بود. سبک نگارش این کتاب به زبانی ساده 

باشد و مناسب براي مهندسین،  هاي متعدد می و در عین حال کاربردي، جامع به همراه عکس
   دانشجویان است.و  ها تکنیسین
دانیم از همکاري  تمامی دوستان و عزیزانی که ما را در آماده سازي و چاپ  واجب می خود بردر اینجا 

اند، تشکر و قدردانی صمیمانه خود را مبذول نماییم. در نهایت با عنایت به این  این کتاب یاري نموده
ان تقاضا دانند از تمامی خوانندگ مطلب که نویسندگان این اثر کار خود را عاري از خطا و اشتباه نمی

   electric.book@yahoo.comگونه پیشنهاد و یا انتقاد خود را از طریق پست الکترونیک  هر شود می
      هاي بعدي مورد استفاده قرار گیرد. بگذارند تا در چاپ میان درکتاب  مؤلفینبا  

  
                                                                                                          

  ابراهیم فرد -رحیم جهانشاهی                                                                                   
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