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 مقدمه

كي از مهم ترين عناصر الكترونيكي و شايد پر كاربرد ترين آنها در صنعت الكترونيك ي
كرو پروسسورها هستند كه براي ميكرو كنترلر ها شاخه اي از مي .ميكروكنترلرها  هستند 

بسياري از سخت افزارهاي جانبي مورد نياز را در  و انجام كارهاي كنترلي طراحي شده اند
هاي مختلف ميكروكنترلر در ساخت و  امروزه استفاده از تراشه .دندرون خود دارا مي باش

نشجويان و داو صنعتي به عنوان ابزاري قدرتمند در خدمت  دانشگاهي هاي كنترل پروژه
  . طراحان قرار گرفته است

ميكروكنترلرهاي موجود ، جزء محبوبترين و پركاربردترين  AVRميكروكنترلرهاي خانوادة 
 ATMELشركت  دومين محصول مطرح شدهاين ميكروكنترلرها به عنوان . باشند مي

پيدا  انشجويان و مهندسينامروزه رونق زيادي بين د هستند كه 8051بعد از ميكروكنترلر 
  . اند شده 8051هاي  و تقريباً جايگزين كاملي براي كاربران سابق تراشهاند   كرده

كند، آموزش گام به گام  ن را از كتب مشابه متمايز ميويژگي بارز اين كتاب كه آ
افزار  توسط نرم AVRو امكانات ميكروكنترلر كار با قابليتها و  Cنويسي به زبان  برنامه

Codevision  افزار  در نرمها  سازي تمامي پروژه شبيهوProteus باشد مي .  
هاي ميكروكنترلر، تنظيمات مورد نياز آن در  در هر فصل ضمن معرفي هر يك از قسمت

متناسب با موضوع چند پروژه و سپس   دهتوضيح داده ش Codevision افزار نرم  محيط
كامل  رد نظر را به صورتمو پروژة و برنامهسازي  شبيه Proteusافزار  توسط نرمهر فصل 

  . ايم توضيح داده
هندس م، از دوستان عزيزم مهندس علي رضا كشاورز با حقيقت  در پايان  شايسته است

و برادر عزيزم مهندس ياسر كيائي كه در تهيه اين كتاب مرا ياري نمودند ميثم شهسواري 
  .داني را داشته باشمدرقكمال تشكر و 

ا'   از  %ا                  $  و #"! ��  ا                           ا	� ���ن ��� ا�       +�*   ��   (ی
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