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  مقدمه و پيشگفتار

PLC مخفف عبارتProgrammable Logic Controller  هاي منطقي برنامه پذير جزء امروزه كنترل كننده. باشدمي

يندهاي صنعتي آشوند و وظيفه آنها نظارت، كنترل و مانيتورينگ فر يستمهاي صنعتي قلمداد ميجدايي ناپذير س

آلمان به عنوان يكي از بزرگترين پيشگامان صنايع الكترونيك و ابزاردقيق در  SIEMENSدر اين راستا شركت . باشد مي

متمركز نموده و بدين ترتيب توانسته است  ها PLCجهان چندين دهه از فعاليت شركت خود را در راستاي توليد و عرضه 

  . در جهان خود را به عنوان يكي از برترين فعالان اين عرصه معرفي نمايد PLCهاي سازنده  در ميان انبوه شركت

حضور پر فروغ محصولات اين شركت در صنايع كشورمان و اشتياق خيل عظيم كارشناسان و متخصصان صنعتي براي 

از يك طرف و نبود مرجع كاربردي، مناسب و كامل  SIEMENSهاي شركت  PLCهاي با توانمنديآشنايي هر چه بيشتر 

سعي . از طرف ديگر ما را بر آن داشت كه تجارب صنعتي و آموزشي خود را به كار گرفته و به تاليف اين كتاب بپردازيم

افزار و مباحث تئوري و  افزار، هم نرم تاكيد ما در تاليف اين كتاب بر اين بوده است كه مرجع كاملي هم از حيث سخ

مند به مباحث اتوماسيون  آموزان و دانشجويان علاقه اي ارائه گردد تا بدين وسيله نياز متخصصان صنعتي، دانش پايه

  .صنعتي به طور كاملا كاربردي و اجرايي پوشش داده شود

 PLCه كتاب تمامي مطالب استاندارد آموزشي كارور است ك در تدوين اين اثر تمام كوشش مولفين براين امر استوار بوده

را پوشش دهد تا بدين وسيله خلا موجود در زمينه منابع آموزشي اين استاندارد، كه به صورت پراكنده و در چندين 

. دتر نيز شو تر و در عين حال شيرين مجموعه كتاب است، را از بين ببرند تا بدين گونه روند آموزش اين استاندارد آسان

آنچه كه در نگارش اين كتاب بسيار مورد تاكيد بوده است آموزش مثال محور و مبتني بر تصاوير جهت انتقال ساده و 

بهينه مفاهيم به خوانندگان محترم بوده و سعي شده است حتي الممكن از مباحث غير كاربردي و خسته كننده پرهيز 

  . گيرد، سخت افزار و برنامه نويسي را در بر ميهاي مورد استفاده سه بعد مهم نرم افزار مثال. شود

عنوان شده سپس درادامه و ..... ها، موتورها و اي مانند كليد در اين كتاب در فصل اول مباني برق صنعتي و نيازهاي پايه

در طي مانند مباني ديجيتال و كنترل پرداخته شده آنگاه در  PLCاي و مورد نياز  در فصل دوم به بيان مفاهيم پايه

هاي، با نام SIEMENSهاي شركت  PLCبه تشريح سخت افزار و نرم افزار سه خانواده مهم و كاربردي  5تا  3فصول 

STEP7 (300/400) ،SIMATIC S5  و ميني پي ال سيLOGO مباني هيدروليك بيان  6در فصل . است پرداخته شده

عنوان .... و  S7به  S5هاي نوشته شده در  ه تبديل برنامهشده و در ضميمه نيز مطالب تكميلي مانند معماري شبكه، نحو

 SIMATIC MANAGER ،LOGOحاوي نسخه كامل نرم افزارهاي  CDعدد يك در ضمن به همراه كتاب  .شده است

Soft Comfort  افزار  و نرمS5 گان محترم ندارد قرار داده شده و به خوانندهاي استا و آزمون هاي مربوطه به همراه كاتالوگ

  .گردد تقديم مي

را در آماده سازي و چاپ اين كتـاب يـاري    ام از همكاري  تمامي دوستان و عزيزاني كه ميدان مي اينجا بر خود واجبدر 

رداني تشـكر و قـد  ، و مهندس حسـين فـلاح   محمد مقاريمهندس ، محمدرضا كاكاوندمهندس بـويژه   اند، نموده

ر كـار خـود را عـاري از خطـا و     ايـن اث ـ  گاندر نهايت با عنايت به اين مطلب كه نويسند. ميصميمانه خود را مبذول نماي

گونه پيشـنهاد و يـا انتقـاد خـود را از طريـق       م هريو خوانندگان نكته بين تقاضا دار د از تمامي بزرگوارانندان تباه نمياش

هـاي بعـدي    درميان بگذارند تا در چاپكتاب  ينبا مولف alireza.keshavarz2@gmail.com نشاني پست الكترونيك

       .كتاب و نيز در ساير كتب در حال تاليف مورد استفاده قرار گيرد

        عليرضا كشاورز باحقيقت                                                                                                 

  سيد مجيد اسكوئي    
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