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 Windows 8.1آموزش منحصر به فرد 
 کلید مهندسی طراحی و ساخت روبات برای همه

 

  

 

 

 
 

 

 
است هرکس تمام یا قسمتی از این اثر را بدون اجازه ناشر،   8431این اثر مشمول قانون حمایت مؤلفان و مصنفان و هنرمندان مصوب 

 نشر یا پخش کند مورد پیگیری قانونی قرار خواهد گرفت. 

 
 

 
 همه یو ساخت روبات برا یطراح............کلید مهندسی ...............................................عنوان.....................

  رضا پورمحمد -مهرداد نظری  .....................................................................................مؤلفین ....................

 )عضو انجمن ناشران دانشگاهی(..........................سها دانش ...................................................ناشر ............
 دانش  نبض .............................................................................................................................. همکار ناشر

 8434..........................................................................................................................................سال چاپ

 ..................................................اول............................................................................................نوبت چاپ

 جلد8811...............................................................................................................................تیراژ ...........

 ریال 00111.... .......................................................................................... به همراه پکیج آموزشی  قیمت
 

  
         ISBN: 978-600-181-132-6 371-611-818-842-6شابک: 

66063118-4:  دورنگارتلفن و   

66324242 

 شر و پخش کاسپینن – 3پلاك –روبروی دانشگاه علمی کاربردی   –کوچه رشتچی  –اول کارگر جنوبی  –مرکز پخش : میدان انقلاب 

13827106080همراه :       

 

کتابفروشی سخنکده– 2پلاک  -طبقه زیرین -بازار بزرگ کتاب-میدان انقلاب :1فروشگاه شماره   

خط( 01)120-00060666 تلفن :ارسال انواع کتاب به تمام نقاط ایران       www.ajansketab.com 

99747496تلفن:  -کتابفروشی راه اندیشه  - 9پلاک   -ضلع جنوب شرقی   -میدان انقلاب : 2فروشگاه شماره   
     

 

 

 8463 - نظری، مهرداد:     سرشناسه

 رضا پورمحمد -مهرداد نظری  –کلید مهندسی طراحی و ساخت روبات برای همه :     عنوان و نام پدیدآور
 8434تهران: سها دانش: نبض دانش، :     مشخصات نشر

 س م. 0/28× 80ص.: مصور؛ 11:     مشخصات ظاهری

  371-611-818-842-6:     شابک

 مختصر یپایف:     نویسیوضعیت فهرست

 الکترونیک:    موضوع

 است. یل دسترسقاب http://opac.nlai.irمدرك در آدرس  نیا   :                       یادداشت

     8463پورمحمد، رضا،  :    شناسه افزوده

 4731713:    شماره کتابشناسی ملی

 

http://www.ajansketab.com/
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 فهرست مطالب

 7 ................... یکاربرد و ساده کاملا یاوهیش به روبات ساخت :8پروژه (8-8

 PIC ....................................................... 1 نیپ 21 پروژه برد (8-8-8

 1 ....................... نوار هر در نیپ 81 حداقل با  ینر  هدر نیپ (8-8-2

 3 ................................................................... بلاك نگیشورت (8-8-4

 81 ............ شتریب ای و عدد 0 تعداد به یمادگ – یمادگ جامپر (8-8-3

 PIC ...................... 88 یکروکنترلرهایم پروگرامر USB کابل (8-8-0

 28X1 .......................................... 82 مدل PIC  کروکنترلریم (8-8-6

 L293D ................................... 84 مدل موتور وریدرا یس یآ (8-8-7

 DIL 1×441 ................................ 84( یاهیآرا) یار مقاومت (8-8-1

 83 ..................................................................... موتور سروو (8-8-3

 80 ................................................. نفراردیا صیتشخ ستمیس (8-8-81

 87 ..................... هاچرخ و( هادندهجعبه) دار ربکسیگ موتور (8-8-88

 87 ............................ کامل رول کی اندازه به طرفه دو چسب (8-8-82

 81 ............................................................... یحرارت شیوارن (8-8-84

 83 ................................................................. گرید ملزومات (8-8-83

 24 .................................................... روبات ساخت به شروع (8-8-80

 21 ......................................................... موتورها یزساآماده (8-8-86

 23 ........................................بورد در مورداستفاده  یهاپیچ (8-8-87

 42 ............................................................. ربات بدنه ساخت (8-8-81
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 46 ........................................ بورد یرو بر موتور سروو نصب (8-8-83 

 46 ......................................................... موتورها و برد نصب (8-8-21

 43 ........................................................................... افزارنرم (8-8-28

 33 ............................................................ کردن یزیربرنامه (8-8-22

 01 ........................................ شتریب اتیجزئ با روبات ساخت :2پروژه (8-2

 ABS ........................................................... 01 نوع کیپلاست (8-2-8

 02 .............................................................. یمنحن یبرشکار (8-2-2

 04 ............................................................. نقشه کردن آماده (8-2-4

 03 ......................................................................... کردن خم (8-2-3

 00 ................................................ درجه 31 اتصالات ساخت (8-2-0

 07 .................................................................... یگار ساخت (8-2-6

 62 ............................................................... یکیکترونال مدار (8-2-7

 63 .......................................... هاچیسوئ تیمیل عملکرد نحوه (8-2-1

 61 ........................................................ موتورها انواع یمعرف (8-2-3

 72 ............................................................. ولتاژ افت محاسبه (8-2-81

 73 ............................. موتور استپر از استفاده با روبات لیتکم :4پروژه (8-4

 73 .......................................................... موتور استپر یبررس (8-4-8

 76 .................................................... موتور یبرا عیسر طرح (8-4-2

 73 ............................................. موتور استپر داخل ساختمان (8-4-4

 12 .................................................................. سرعت رلکنت (8-4-3
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 13 .......................................................... مدار کردن خودکار (8-4-0

 16 ...... یکیالکترون یها نقشه میترس در مهم نکات: 8مهیضم (8-4-6

 11 ................................ یچاپ مدار یطراح در مهم یها نکته :2مهیضم (8-3
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 بسمه تعالی 

 سخن ناشر

 ای دارد. آموزی در تعالیم بزرگان جایگاه ویژهتوسعه به دانش و علم

 طلب دانش بر هر مسلمانی فرض است. به راستی خدا (:)ص اکرم رسول"

 "دانش را دوست دارد جویندگان 

آموزی در تمامی اعصار کتاب بوده است. در حال حاضر ترین ابزار علمیکی از مهم

علوم مهندسی و نظر به مشکلات اساتید  ٔبا توجه به کمبود کتب کاربردی درزمینه

محترم و دانشجویان در مسیر کسب اطلاعات تخصصی، انتشارات سها دانش بر آن 

فوق و استفاده از اساتید برتر دانشگاه و  ٔکیه بر دو دهه فعالیت درزمینهشد تا با ت

نماید. این مجموعه  " یمهندسکلید " هایی در قالب صنعت اقدام به چاپ کتاب

 عنوان پلی بین دانشگاه و صنعت معرفی کرد. توان بهکتاب را می

به دور از  یکی از بارزترین مشخصات کتب کلید مهندسی بیان مفاهیم اصلی و

منظور حمل آسان آن است که پرداختن به جزئیات و چاپ کتاب در قطع کوچک به

کند تا مهندسین عزیز بتوانند به سادگی و در محیط کار از این دو ویژگی کمک می

 ها و مطالب کاربردی آن بهره کامل را ببرند. نقشه

جهت بهبود  ود را درها و انتقادات خاز خوانندگان محترم خواهشمندیم پیشنهاد

 ارسال نمایند.  manager@sohadanesh.irمسیر تولید به ایمیل 

 با احترام                                                                               

 مدیریت انتشارات سها دانش

 ناصر قرایی                                                                  
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