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  مقدمه و پيشگفتار

هاي اجتماعي و اقتصادي امروز بشر است از اينرو گسترش صنعت  صنعت برق نبض تمامي فعاليت

هاي كلان و اصلي كشورهاي  هاي پيشرفته از سياست كشورهاي برتر  ياري گرفتن آن از تكنولوژي و 

هاي آموزشي  ها از وظايف اصلي مراكز و سازمان باشد بنابراين آموزش اين تكنيك درحال توسعه مي

م كه در اسرع يا باشد بدين جهت اهتمام نموده يكي از اهداف در ميدان كتابنويسي نيز مي  است و اين

افزارهاي كشورهاي پيشرفته صنعتي  هاي نوين، كتب و نرم رق و آموزشوقت و با هدف اعتلاي صنعت ب

مانند آمريكا و آلمان را به فارسي ترجمه و تاليف كرده و آن را به شما دانشجويان و طالبان 

باتوجه به اينكه در كشور ما كارآموزان و دانشجويان  .ميهاي جديد و كتب آموزشي تقديم نماي تكنيك

هاي  هاي مختلف گرايش برق اطلاعات محدودي از طراحي مدارات برق صنعتي و استاندارد رشته

ها به وجود  المللي در اختيار داشته و در هنگام ورود به بازار كار اين امر مشكلات زيادي را براي آن بين

موزان و دانشجويان آگيري از اين كتاب زمينه لازم را براي آشنايي كار ا بهرهآورد لذا اميد است كه ب مي

در محيط برنامه نويسي  سازي اين مدارات و درضمن پياده با طراحي و پياده سازي مدارات برق صنعتي

PLC ،مهيا كرده باشيم.  

 S7و  LOGO، S5هاي PLCنويسي  تعريف پروژه در محيط برنامهكتاب اصول كار و در فصل اول 

شان با ذكر ويژگي و كاربردهاي و قدرتفرمان  اتمدارتوضيح داده شده آنگاه در فصل دوم  300/400

رسم و در  S7 300/400و  LOGO ،S5هاي PLC بيان شده سپس برنامه مربوط به هر مدار در محيط

ي كه در در انتهاي كتاب نيز يكسري از سوالات متداول است شدهاختيار خوانندگان قرار داده 

   .   است شود به صورت كامل مورد آناليز قرار گرفته اي ديده مي هاي عملي سازمان فني و حرفه آزمون

دانيم از همكاري  تمامي دوستان و عزيزاني كه ما را در آماده سازي و  در اينجا بر خود واجب مي

، تشكر و قدرداني صميمانه مهندس سيد مجيد اسكوئيآقاي اند، بويژه  چاپ اين كتاب ياري نموده

در نهايت با عنايت به اين مطلب كه نويسندگان اين اثر كار خود را عاري از . خود را مبذول نماييم

گونه پيشنهاد و يا  دانند از تمامي بزرگواران و خوانندگان نكته بين تقاضا داريم هر خطا و اشتباه نمي



مولفين كتاب درميان  با labview@usa.comانتقاد خود را از طريق نشاني پست الكترونيك 

       .هاي بعدي كتاب و نيز در ساير كتب در حال تاليف مورد استفاده قرار گيرد بگذارند تا در چاپ

  حميد ذكايي      

  محمد مقاري
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